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CUW-DOR.271.6.2017 

          Załącznik nr 1.3 do SIWZ 

           
 

SZCZEGÓŁOWY OPIS TECHNICZNY 
 
 
     Zadanie nr 3: zakup i dostawa pomocy dydaktycznych- robot. 

 

1. Zadanie obejmuje dostawę następującej pomocy dydaktycznej: 

Lp. Rodzaj pomocy dydaktycznej, wymagane parametry Ilość Miejsce dostawy 

1 2 3 4 

 Robot do nauki programowania 
 
Robot, który może być zaprogramowany za pomocą rozkazów 
składających się z sekwencji kolorowych znaków, które mogą być 
rysowane zarówno za pomocą kredek i flamastrów (posiadajacy 
czytnik kolorów, followliner) jak i za pomocą darmowego 
oprogramowania dostępnego on-line, w modelu SaaS. Przesyłanie 
napisanych programów, powinno odbywać się bezprzewodowo - a 
oprogramowanie do pisania własnych programów powinno działać 
zarówno w przeglądarkach internetowych komputerów 
przenośnych i stacjonarnych, jak i być dostępne na urządzeniach 
mobilnych. Robot powinien posiadać gabaryty umożliwiające pracę 
przez ucznia na biurku szkolnym (max wymiary robota 4x4x4 cm). 
Czas pracy ciągłej robota bez ładowania minimum 90 minut, czas 
ładowania maksimum 2h. 
 

13 szt. 1) SP w Kobylnicy – 6 szt.  
2) SP w Sycewicach –  

4 szt.  
3) SP w Kończewie – 3 szt.  
 

 
2. W ramach zadania Wykonawca zobowiązany będzie do dostawy sprzętu do:  

a) Szkoła Podstawowa w Kobylnicy, ul. Główna 63; 76-251 Kobylnica. 

b) Szkoła Podstawowa w Sycewicach, Sycewice ul. Szkolna 1, 76-251 Kobylnica. 

c) Szkoły Podstawowej w Słonowicach, Słonowice 4; 76-251 Kobylnica. 

d) Szkoły Podstawowej w Kończewie, Kończewo ul. Szkolna 1; 76 – 251 Kobylnica. 

e) Szkoły Podstawowej w Kwakowie, Kwakowo ul. Słupska 5, 76 – 251 Kobylnica.  

zgodnie z w/w ilościami. 

3. Pomoce dydaktyczne winny być fabrycznie nowe (nie używane, nie będące ekspozycją wystawową) 
wyprodukowane w 2017 r. 

4. Zgodnie z art. 30 ust. 4 i 5 ustawy PZP Zamawiający dopuszcza dostawę materiałów wykorzystujących 
rozwiązania równoważne w stosunku do opisanych za pomocą norm, aprobat, specyfikacji technicznych 
bądź systemów odniesienia. 

 

 


